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	Text
	Motor 1 und Motor 2  beginnt Bewegung vorwärts mit 30% Leistung.
	Warten bis der Lichtsensor eine Stelle dunkler als 50% Helligkeit erkennt.
	
	
	
	[bookmark: _GoBack]Wenn der Lichtsensor eine Stelle dunkler als 50% Helligkeit registriert,
zur Variante a) sonst
zur  Variante b) schalten.
	








	Schalte zurück ins Hauptprogramm
	

	Typ
	Bewegung (Start)
	
	
	
	Schleife
	
	
	
	Schleife
Ende

	Programm
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