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Gewasseruberwachung

Immer wieder verschmutzen Gewasser mit verheerenden Folgen — Fische sterben, Boden
verseuchen, Vieh verendet. Mit dem Projekt Gewasseriiberwachung sollen Verschmutzungen
in Bachen erkannt und die zustandigen Stellen via LoRaWAN unverziiglich informiert werden
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Ausgangslage

Das Amt fiir Umweltschutz und
Energie (AUE) des Kantons Basel-
Landschaft ist dafiir zustdandig, die
Wasserqualitat der lokalen Gewds-
ser zu garantieren. Dafiir miissen
Verschmutzungen und deren Ursa-
chen rechtzeitig erkannt werden. Bis
jetzt hat das AUE jedoch kein Mess-
system mit Sensoren, die zeitnah
Verschmutzungen detektieren und
die Informationen weiterleiten. Ziel
dieser Bachelor-Thesis ist daher, ei-
ne Messbox zu entwickeln, die Ver-
schmutzungen erkennt und die Mess-

werte via LoRaWAN ins Internet
stellt. Weitere Ziele sind: Eine schiit-
zende Mechanik, eine modulare Sen-
sorenwahl, eine autarke Stromversor-
gung, LoRaWan iiber das Swisscom
LPN und die Darstellung der Mess-
werte im Internet zu ermoglichen.

Das Betriebssystem der Boje

Die Software lauft auf einem Cor-
tex M4 LowPower-Mikrocontroller
von ST Microelectronics. Dieser liest
die Daten der Sensoren aus und ver-
schickt sie via das Swisscom LPN.
Ist eine Nachricht tibermittelt, wird

Indikatoren fiir verschmutze Gewésser

o pH-Wert
e Triibheit
e elektrische Leitfahigkeit

e Ol auf der Wasseroberfliche

Vom Prototyp dieser Bachelorthesis werden folgende Indikatoren gemessen:

e Schaum auf der Wasseroberfliche

Der erarbeitete Prototyp

diese an den Cloud-Dienst Tago.io
weitergeleitet, wo sie decodiert und
zeitgleich dargestellt wird. Das Sys-
tem geht periodisch in einen Tief-
schlafmodus, um Strom zu sparen.

Hardware mit Leiterplatte

Die entwickelte Leiterplatte (PCB)
enthalt einen Akku, der den Betrieb
bis zu einem Monat ermdglicht. Zu-
dem sind die Sensoren und der LoRa-
Transceiver darauf installiert. Via
Coulomb Counter IC wird die Bat-
terie iiberwacht und deren Zustand
angezeigt
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