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Die flexible Losung fur jeden Werkstlucktrager
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Mit dem Stackomat werden durch gezieltes
Fordern und Nachladen von Roboterzellen die
und von
Bearbeitungszentren deutlich und
gleichzeitig die Standzeit deutlich verringert. Es
kdnnen rechteckigen
mit den entsprechenden Wechseltellen gefahren
werden. Durch den Einsatz von Elektromotoren
konnen die HOohen an |hr Produkt
angepasst werden.
Einfach integrierbares
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