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Digitale Verdichtungstechnik

Autonome Bahnplanung, der nachste Schritt zur
selbstfahrenden Strassenwalze?

Detektion Uberfahrt:

Mittels GPS wird die Position der Walze auf der
Flache erkennt. Die Uberfahrt der Walze wird als
«Faltung» detektiert und abgeleqt.

Eintellungen in Bahnen:
Die abgelegten Uberfahrten werden analysiert
und die ganze Flache automatisch in Bahnen
eingetellt. Den jewelligen Bahnen wird eine
Arbeltsprioritat zugewiesen.

Einleitung: Ziel:

Digitale Helfer unterstiitzen bereits heute den Ein Assistenzsystem das dem
Strassenbauprozess. Mittels autonomer Fahrer/in den optimalen Pfad
Bahnplanung soll die Asphaltverdichtung, als vorgibt.

iIntegraler Bestandtell des
Strassenbauprozesses, weiter optimiert werden.

Auftrag: Umsetzung:
Entwicklung eines Algorithmus der anhand der — Recherche der Grundlagen
geleisteten Uberfahrten der Walze eine Fléache — Konzept fur den Algorithmus entwickeln
In Bahnen einteilt. Verifizierung des Algorithmus — Implementation
IN einer Simulation. — Testen
— Verifizieren
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